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WICHTIGE INFORMATIONEN

Bitte lesen Sie die Installations- und Bedienungsanweisungen des Hetronic Produktes vor der
Installation und um die Bedienung des Produktes verstehen zu kénnen.
Der Installateur und Betreiber ist fiir die Lesung und Verstehung des Installationshandbuchs
verantwortlich und muss es daher sorgfaltig und vollstandig lesen.

Die Installations- und Betriebsanleitung muss
den Installateur und Betreiber Kenntnis tiber die Funktionen und
wichtige Sicherheitsinformationen beziiglich Ihres Hetronic Produktes Gbermitteln. Es ist
notwendig, dass die Installationsanleitungen zu jeder Zeit in einem zuganglichen und sicheren Ort
bewahrt werden.

Haftungsausschluss und
Urheberrechts-information

Haftungsausschluss

Alle Informationen in diesem Installationshandbuch tragen keine Gewahrleistung auf deren Genauigkeit.
Die Daten in diesem Handbuch reflektieren HETRONIC’s bestes Urteil angesichts der Informationen die zu
deren Erstellung vorhanden waren. Jede dritte Partei die daraus Nutzung macht ist alleinig verantwortlich
fir deren Verlass darauf und Beschliisse die sie aufgrund dieser Daten macht. Hetronic lehnt jede
Verantwortung fir erlittenen Schaden von der dritten Partei ab, wenn dies Folge einer Entscheidung oder
Handlung auf Grundlage dieser Seiten war.

Ihr System kann zu lhrer spezifischen Anwendung mapgeschneidert werden. Wichtig ist es, Sich
vollstandig iber alle kundenspezifische konfigurierten Anderungen an lhrem System bewusst zu sein und
diese zu Uberprifen.

Urheberrechtsinformation
Copyright © Bei Hetronic, Inc. Intl.
Oktober 2016
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A WARNUNG

Sicherheitsinformationen

Ihr erworbenes Hetronic System ist ein hoch technisiertes Produkt und entspricht ein hohes Niveau in der
Leistung und Sicherheit der Fernsteuerung. Fals unsachgemap betrieben, kann das MEC-HL C System
jedoch zu schweren Schaden oder Verletzungen beifligen. Die Benutzer und Handwerker des Systems
sollten dementsprechend ausgebildet und iber den Gefahren informiert sein, und mussen vor der
Installierung, Bedienung oder Wartung des Systems alle Anleitungen gelesen haben. DIE NICHTBEACHTUNG
DIESER ANWEISUNGEN KANN ZU VERLETZUNGEN,TOD UND/ODER ZU BESCHADIGUNGEN DES SYSTEMS
FUHREN.

Diejenigen die das System montieren, benutzen oder warten, missen dementsprechend geschult
werden, Kentniss der Gefahren haben, und vor der Installierung, Bedienung oder Wartung des Systems
alle Anleitungen gelesen haben. OrdnungsgemaBe Wartung und regelmaBige Inspektion des Systems sind
kritisch in Punkto sichere Bedienung. Der Kaufer soll Sich tUber die systemverbundenen Risiken der
Rissbildung und des Zerbrechens des Gehauses im klaren sein, insbesondere wegen der moglichen
Verletzungs-, Lebens- und Schadensgefahr. Im Falle eines rissigen oder gebrochenen Gehauses, ist es
ausdriicklich empfohlen das Produkt nicht weiter zu betdtigen, und Hetronic oder einen der autorisierte
Servicestellen zu kontaktieren.

SchlieBlich, tragt der Betreiber die alleinige Verantwortung fiir die sichere Bedienung des Systems
und jegliche Fahrzeuge, Maschinen und Ausriistungen die ferngesteuert werden. Der Betreiber
muss Sich zu jeder Zeit seiner Umgebung und aller verbundenen Risiken bewusst sein.

Kontaktinformationen fiir den Kundendienst
Fir mehr Information und/oder Service, kontaktieren Sie uns auf unserer Website: www.hetronic.com

Hetronic Handler:

Uber dieses Handbuch

Vielen Dank fiir den Einkauf lhres neuen Hetronic MEC-HL C Stellantriebsystems. Hetronic’s
Funkfernsteuerungen bieten ausgezeichneten Fernsteuerungswert, Qualitat, Leistung, und Sicherheit.
Dieses Handbuch ist fiir die Installation des Produktes vorgesehen; fiir die Betreibung des Systems
beziehen Sie sich auf die Bedienungsanleitung. Die getrennte Bedienungsanleitung bietet die notige
Information um die Maschine betreiben zu kénnen.

Ihr Handbuch

Jedes MEC-HL C System wurde kundenspezifisch zu Ihrer Anwendung konfiguriert. Vor der Installierung
Ihres MEC-HL C und Steuereinheit des Betreibers, priifen Sie Ihre Zeichnungen und lesen Sie die
Handblicher aller Systemkomponenten.


http://www.hetronic.com/
http://www.hetronic.com/
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Systemnummern

Bevor Sie Hetronic oder Ihren Handler wegen Service, Reparaturen oder Ersatzteile kontaktieren, stellen
Sie sicher, dass Sie die Systemnummern der Ausristung notiert haben. Diese Nummern befinden sich auf
den geratangebrachten Aufkleber.

Serial No. www.hetronic.com

0516 000009

Current:

3

Abbildung 1. Aufkleber der Systemnummer

Sicherheitswarnungen

Das Sicherheitswarnungssymbol wird auf den Aufklebern des Gerats und mit ordnungsgemafien Betriebs-
verfahren in diesem Handbuch benutzt.

Verstehen Sie die Sicherheitsmeldung richtig. Sie enthaltet wichtige Informationen tiber Ihre persdnliche
Sicherheit auf oder neben der Anlage.

A GEFAHR

BEVORSTEHENDE GEFAHRLICHE SITUATION! Fals nicht vermieden, FUHRT ES ZU Lebensgefahr oder ernste
Verletzungen.

A WARNUNG

POTENZIELL GEFAHRLICHE SITUATION! Fals nicht vermieden, KANN ES ZU Lebens- oder ernste
Verletzungsgefahr FUHREN.

A ACHTUNG

POTENZIELL GEFAHRLICHE SITUATION! Fals nicht vermieden, KANN ES MOGLICHERWEISE ZU
geringfiigigen oder mittelschweren Verletzungen FUHREN. Es kann auch gegen unsichere Handlungen
warnen.

Notationen
HINWEIS: Allgemeine Referenzinformationen fiir ordnungsgemdpfer Betrieb und Instandhaltungsverfahren.

WICHTIG: Besondere Verfahren oder erforderliche Information um Gerdteschaden zu vermeiden.
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Einleitung

Der neue HETRONIC MEC-HL C Stellantrieb ist ein innovatives elektronisches Modifikations-Kit das zur
Verbesserung der Effizienz und Sicherheit von Hydraulikanwendungen entwickelt wurde. Dieses Handbuch
soll nur als Richtlinie der Stellantriebsinstallation von Endkundanwendungen benutzt werden. Hetronic
empfiehlt, dass Installationen von erfahrenen und ausgebildeten Personal ausgefiihrt werden soll. Beziiglich
der Ausbildung wenden Sie sich bitte an Hetronic.

Technische Informationen

VERSORGUNGSSPANNUNG 12V oder 24V
BENOTIGTER STROM BEI MAXIMALER BELASTUNG ~1,9A

SCHUTZART IP 65

MAXIMALE BEWEGUNGSGESCHWINDIGKEIT 6 mm/s

NENNWERT DER UBERTRAGBAREN KRAFT 200 N (44,96 1b)
ABSOLUTWERT DER UBERTRAGBAREN KRAFT 350 N (76,681b)
MAXIMALHUB 25 + 25 mm (1+1inch)
MAXIMAL TOLERIERBARE AXIALBELASTUNG 400N (89,92 1b)

MAXIMAL TOLERIERBARE RADIALBELASTUNG 15N (3,371b)

GENAUIGKEIT DES DURCHSCHNITTLICHEN HUBES 0,1 mm ( 0,0039 inch)
BETRIEBSTEMPERATUR -25° + +70°C (-18° = 160°F)
GEWICHT 15809 (3,481b)
VERBINDUNG Amphenol 6P+PE
VERTRAGLICHE MONTAGEPOSITION 0° + 360°

AUBENABMESSUNG 44 x 182 x 82 mm ( 1,73x7,16x3,22 inch )
VERRIEGELUNG ZUM STAMM M8
VERRIEGELUNGSLOCHER N°2 M6x10

Tabelle 1. Technische Informationen

Installationsprozedur

PHASE 1
Positionierung des Stellantriebs

1. Zur Montierung der Halterung, wahlen Sie eine Stelle nah genug an dem Hydraulikverteiler aus.
Sorgen Sie dafiir dass die Bewegungen der Maschine in keiner Art die neuen angebrachten Teile
beeintrachtigt.

2. Die Montierungshalterung des Stellantriebs zusammen mit dem Stellantriebsinstallations-Kit
miissen auf einer mindestens 10mm dicke und 60mm breite Flache montiert werden.

3. Die Halterung soll gut an der Lastwagen-Grundstruktur befestigt sein, frei von mechanischer
Biegung und Verzerrungen. Verschraubung ist Schweifung vorzuziehen. (Allerdings ist es in Fallen
in der es nicht vermeidbar ist gestattet). Die Montierung und Installation kann eine Weile dauern
wenn Sie Schrauben benutzen, jedoch bietet dies langfristig gesehen mehr Vorteile bei der
Grundeinstellung der Installation und Wartung des Gerats.
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Die folgended Abbildungen stellen zwei Installationsprozesse dar. Die Abbildungen sind ausschlieflich zu
Illustrationszwecken vorgesehen. "Da es viele Lastwagenhersteller gibt und Lastwagen des gleichen
Herstellers sich unterscheiden, wird es empfohlen jede Installation als neuer Fall zu betrachten".

Abbildung 2. Stellantriebsinstallation an einem Abbildung 3. Nahaufnahme des Montage-
Ende des Stangenmechanismuses des Hebels Zwischenstlicks des Stellantriebs
HINWEISE

1. Richten Sie die mechanische Unterstiitzung sorfaltig flir die Stellantriebsmontage aus bevor sie
mit M6-Schrauben befestigt wird. Die Stangen sollten frei gleiten mit ein bisschen restlicher
Gegenbewegung. Es wird empfohlen die Halterungen erst von einem Ende zu fixieren bevor Sie
ein oder mehrere Motoren fixieren, diese zur korrespondierenden Gabeln verbinden, und die
daraufhin am Ubertragungsgestinge festklemmen. Wenn die optimale Ausrichtung erreicht
wurde, vollenden Sie die endgiiltige Fixierung.

2. Stellantriebe haben eine Mittelstellungs-Rickstellfeder. Es ist wichtig, die Klammer erst nachdem
sie an dem Stellantrieb gebunden wurde auf der Doppelbefehlsstange zu verriegeln. Auf dieser
Weise wird die neutrale Stellung des Motors genau zur Vertriebstelle korrespondieren und eine
korrekte Rickkehrung zur O Stelle sowie auch die Moglichkeit beider Bewegungsrichtungen
garantieren.

3. Das Fixierungs-Kit umfasst 5 mm Schrauben mit einem Selbstverriegelungskopf, der wahrend der
Zusammenbauung der Montagehalterungen festgezogen wird um versehentliche Lockerung der
Halterungen zu vermeiden.

WICHTIG
Jede versehentliche Lockerung kann die Funksteuerungsfunktion erheblich verstellen und/oder die
mechanische Halterung beschadigen.

4. Anwendungen die mehrere Motoren nicht parallel auf Montierungshalterungen installiert
bendtigen, bieten einen hohen Flexibilitatsgrad wahrend der Installation an. Jeder Motor kann
genau entlang der verwendeten Kraftrichtung ausgerichtet werden um prazise und zuverlassige
Bewegung zu gewahrleisten.
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5. Dank eines weiteren reduzierten Querschnittes, kann das neue Design des MEC-HL-C Stellantriebs
die Positionierung in Situationen mit drastisch reduziertem Raum fordern.

6. Ein optionales Universal-KIT, (Easy-Kit), kann direkt auf den Hebeln angewendet werden. Spezielle
Diibel werden an der Unterlage jedes Hebels eingesetzt. Die Verbindungen zwischen den Dibeln
und Gabeln auf den Modulen werden durch Verbindungsstangen, die nach den
Maschinenspezifikationen gestaltet worden sind, hergestellt. Das Ziel ist es, den Unterschied des
Mittenabstands der verschiedenen Hebel und Modulen auszugleichen, sowohl auch den Bedarf
eine Drehbewegung (Hebel) in eine Linearbewegung (Modul) umzustellen. Die Verbindungs-
stangen sind mit einem Offset zwischen den zwei Steckdosen angefertigt, um den Unterschied
des Mittenabstands schrittweise zu verteilen. Das Ergebnis ist eine stark verringerte
Fehlausrichtung und sorgt fiir einen reibungsloser Ablauf.

PHASE 2

Platzierung des Empfangers

Der Empfanger sollte in einem Freiraum am Rand des Lastwagens platziert werden. Vermeiden Sie die
Ndhe oder Storung des hinteren Teils des Schwingungkabinets oder das Deck. Die Sitzunterstlitzung des
Empfangers muss mindestens 150mm entlang der 70-poligen/30-poligen Verbindungflache verfiigbar
sein um Aufbau und Abbau des gleichen Steckverbinders zu erleichtern.

Der Empfanger sollte so platziert sein, dass die diagnostischen LED’s fiir den Betreiber komplett sichtbar
sind.
Hetronic kann die Stlitzen des Empfangers optional anbieten.

Figure 4. Platzierung des Empfangers
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Platzierung des Tastschalter-Kastens

Es ist moglich die selbe Bestuhlung zu benutzen um die STOPP-Taste und den Betriebs-Wahlerradio oder
Handbediengerat zu montieren, welche Teil der bereitgestellten Kabelung sind.

Die STOPP-Taste muss einfach zugdnglich sein, sodass der Betreiber im Falle eines Notfalls dies schnell

aktivieren kann.

Abbildung 5. Platzierung des Tastschalter-Kastens

PHASE 3
Kabelplatzierung

Ausreichende Kabelldnge ist im MEC-HL-Kit bereitgestellt um alle Verbindungspunkte der verschiedenen
Gerate des Lastwagens zu erreichen.

Beachten Sie in der Abbildung, die Mdoglichkeit die Stellantriebe auch mit selbsténdige Positionierung und
getrennte Halter zu montieren.

Diese Anpassungsfahigkeit ist manchmal die einzige Mdglichkeit um ein richtiges Endergebnis zu erzielen.
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Einzelteile der Kabel

Die Kabel bestehen aus:

1)
2)

3)
4)
5)
6)
7

12 oder 24V STROMVERSORGUNG

12 oder 24V AUSGANG FUR DIE NA STEUERUNG (ODER OLABLASS-
SICHERHEITSVENTIL)

EIN MEHRFACH-POLIGES KABEL FUR DIE HILFSFUNKTIONSSTEUERUNG
STOPP-TASTE

FUNK-/MANUELLER WAHLSCHALTER

EINE REIHE VON VERBINDER UM DIE MEC-HL C STELLANTRIEBE ZU STEUERN
EIN MEHRFACH-POLIGES KABEL FUR DIE BEGRENZUNGSEINGANGE (WO
VERFUGBAR — ADM SYSTEME)
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Abbildung6. Zeichnung des Ausgangskabels fiir RX14-HL ADM-6
(6 Funktionen)
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Abbildung 7. Empfénger RX14-HL ADM-6

Connection plug 30-pol. (female)
8 78 x s nwz 1 s 20
200 00 - - 0@ 00 _ _ 0.0 Q0 __Q

r 3

. 5 i ! i i

i g H H : i ;
a @)
[ Y = = = = ®

+/ X Pe00K — (" ¥YXY | ¥
Power supply 123 s
Ez5 g

SEEER
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Abbildung 8. Zeichnung des Ausgangskabels fiir RX DC-Mobil (4 Funktionen)
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Abbildung 9. Empfénger DC-Mobil

Phase 4
Stromanschliisse

Die Stromversorgung wird Uber die Hauptbatterie des Wagens erfolgt, mit der Plus-Leitung die durch ein
Leistungsrelais verbunden ist (20 A vorgeschlagen) dessen Steuerungssignal das PTO (Power Take Off)
der vorhandenen Spannung des Wagens oder Krans sein kann.

Die “+ und —“ markierten Kabel liefern den generellen Strom der Funksteuerung.

A WARNUNG

Pluspole miissen mit einer 20A Sicherung geschiitzt sein.

12
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POWER CONNECTIONS
POWER RELAY
PTO (POWER TAKE OFF) (not supplied)
PRESA DI FORZA
CONTROL SIGNAL OR —
CRANE VOLTAGE PRESENCE

PRESENZA TENS. GRU

=

&O

o]
o]
I

B
-
o
I
i

(D POWER SUPPLY —

Abbildung 10. Stromanschliisse

A WARNUNG

Bei der Ersetzung eines 1000C Stellantriebs (nur mit 12 A) oder eines MEC-HL mit einem MEC-HL-C
Stellantrieb, wdhlen Sie die Version mit der Versorgungsspannung die mit der lhrer Anlage libereinstimmt
aus. Ein spezielles optionales Leistungs-Steuerkabel erlaubt die Kompatibilitit des neuen 6P+PE
Amphenolverbinders mit dem Deutschverbinden der vorherigen Anlage.

13
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Pin XA Cable 7x0.75mm? Pin XB (Pin 4 Not Connected)

I onswN=
5o e~
[ X" ENTS TATNEN

XA XB
6 pole + PE Amphenol Female connector Receptacle Male Deutsch DT04-08P

L=04m |

" 1 —— q

Abbildung 11. Leistungssteuerkabel fiir MEC-HLC

Phase 5
Anschluss des Sicherheitsventils

A WARNUNG

Das Kabel mit dem NA-Kennzeichnungsschild kontrolliert das generelle Sicherheitsventil. Es stellt sicher,
dass der Hydraulikkreis der das Ol zwischen der Pumpe und den Hyrdaulikverteiler unter Druck hilt, auf
ist. Dies bedeutet dass der Kran sich nur bewegt wenn das Ventil erregt ist. Wenn Spannung vorhanden
ist, schlieBt sich das Ventil und sorgt fiir einen stindigen Oldruck. Die Driickung jener Nottaste der
Maschine erfolgt in einem sofortigen Spannungsabfall sowie eine sofortige Abschaltung aller
Kranfunktionen.

Das Ventil MUSS zum Funksteuerungs-NA-Kabel montiert und verbunden sein. Dies gilt fir altere
Kranmodelle sowohl wie neuere Modelle.

A WARNUNG

Die Nichtbeachtung der in Phase 5 vorgenannten Anweisungen, “Anschluss des Sicherheitsventils “, kann
die normgeforderten Sicherheitsbedingungen schwer beeintréchtigen.

Folgend sind die haufigsten Installierungen:

1. Das Hauptventil des Krans wird direkt vom Begrenzungsregler gesteuert, fals vorhanden, mit
einem Leistungsrelais um den Stromkreis zu schliessen wenn der NA-Ausgang des Empfangers
aktiviert ist.

2. Das Hauptventil des Krans ist direkt mit dem NA-Ausgang des Empfangers verbunden,
vorrausgesetzt dass der Kran keinen Begrenzungsregler hat.

14
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Die folgenden Abbildungen zeigen die moglichen Verbindungsoptionen der NA-Ventilsteuerung an.

@

I TiT—1m

O O O
Y @ L 1 @ e <®/ -
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1 “Rele

2 GND

RELE DI POTENZA
(non forrito)

ng 4l ‘ ’
/]
- N /
1 -
Centralina gru limitatore || = e
I —
—

Abbildung 12. Kabelanschliisse der NA Relaisbox —  Abbildung 13. Kabelanschliisse der NA Relaisbox
limit device existing mit Ventilmontierung

Phase 6
Anpassung und Einstellungen

Es ist notwendig fir den Installateur oder Betreiber den Hub jedes Stellantriebs, der zur Bewegung aller
Bestandteile des Hydraulikverteilers dienen, einzustellen. Dies ist erforderlich weil der bendtigte
mechanische Hub der Offnung des Verteilungsventil ist unbekannt und variiert sich zwischen
verscheidenen Kranmodellen und Hersteller. Geringe Unterschiede von Ventil zu Ventil auf identischen
Lastwagen sind moglicherweise vorhanden. Endgiiltige Anpassungen der Installation werden mit dem
Sendermodul Ihrer Anwendung ausgefiihrt.

Die folgende Abbildungen zeigen die Hauptsendermodule die benutzt werden kénnen.

15
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R: rastend/maintain
T: tastend/momentary

DK28 DK29

@ Option
BMPK 28 DK31S/NO
R o7 DK320/NC

(%]
SKISC: DKS

stufenlos
stepless

stufenlos
stepless

stufenlos

$9: DK1/2

s rin/green
10/DK9
schwarz D\
| Plack (v2b) (V6b) (v5b) (V4b) (V3b) i
. :
v f -
+& 3 D /!
g i il i 2 {3 .
black (V1a) (V2a) (V6a) (V5a) (V4a) (V3a)

$10,511

Quickset Modus/Mode: - P +

Abbildung 14. NOVA-L 6L Funksenderlayout

Abbildung 15. NOVA-L 6L Funksender
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DK31 SINO
DK32 O/NC

S7/DK5
schwarz
I ﬁ black
o
=)
+ S6/DK4
schwarz
= black
$6,S7

Quickset Modus/Mode: - P +

R: maintain R i e i i .
T: momentary ' ___ ETICHETTE ALLEGATE / LABELS SEPARATELY ENCLOSED |

DK27

DK29

+28V

Q1

Key switch
e |

p~

Abbildung 16. NOVA-M 4L Funksenderlayout
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Abbildung 17. NOVA-M 4L Funksender

Die folgenden Schritte sollten in der endgililtigen Anpassungen der Installation befolgt werden.

A ACHTUNG

Anpassungen kénnen nur mit dem ROTEN Schliissel des Funksenders ausgefiihrt werden; der SCHWARZE
Schliissel bewilligt den Betreiber keine Anpassung oder Anderungen der Installation.

Die Rote Taste darf nur an Personal das zur Anpassung oder Anderungen der Errichtung des Systems
geschult wurde ausgehdndigt werden.

1. Stellen Sie die Ausriistung bereit: Empfénger angetrieben, stellen Sie den FUNK/HAND-W4&hler in
der Radioposition, freigegebene STOPP-Taste und Joysticks / Schalter sollten in ihrer neutralen
Position sein.

2. Prifen Sie dass das erste gelbe LED auf der Empfangerseite (OPERATION) an ist und regelmapig
blinkt.

3. Flgen Sie den roten Programmierungsschlissel in den Funksender ein.

4. Schalten Sie den Funksender an (Einmal auf die Taste klicken). Das griine LED auf der
Empfangerseite beginnt nach 3 Sekunden regelmaig zu blinken. Das gelbe LED (NORMAL) auf
der Empfangerseite schaltet sich an und leuchten stetig. Dies bedeutet dass der normale Betrieb
fertig ist, das System im Sicherheitsmodus ist und die Funksteuerung betriebsbereit ist.

Driicken Sie die Start-Taste (griner Knopf auf dem Funksender, priifen Sie die Abbildungen der
Position auf verschieden Funksenderarten). Jeder Stellantrieb der den korrespondierenden
Bereich des Hydraulikverteilers bewegt, soll individuell und gemaf der Laufrichtung angepasst
werden.
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A GEFAHR

Widéhrend den Phasen 6/7, wird es sehr stark empfohlen den Lastwagenmotor fiir diesen Vorgang
auszuschalten.

5.

Nach der Positionierung des roten Schliissels im Schllsselschalter Q1, drehen Sie den Schlissel
zur zweiten Stelle “P“ und driicken Sie den Funktionsjoystick um ihn zum Reiseende anzupassen.
Der Hebel des Stellantriebs sollte sich zu einem allgemeinen Punk entlang des Hubes bewegen.

Driicken Sie die “P+ oder P-” Taste (PB oder TS) und lassen Sie sie los, wiederholen Sie diese
Aktion bis Sie die gewiinschte maximale Geschwindigkeit und Hubeinstellung erzielt haben. Die
maximale Hubeinstellung des Joysticks sollte 100% den Mechanikhub des Ventils wiederspiegeln
und nie gleich hinausgehen. Wenn der festgelegte elektrische Wert des RRC hdher als den
mechanischen Hub des Ventils ist, wird der Motor eine innere MEC-HL Kupplung 6ffnen und den
Motor zuriick zur Zentralstellung bringen.

A WARNUNG

Wihrend der Programmierungsphase jedes Stellantriebs ist es wichtig, sicherzustellen dass die Bewegung
zwischen dem Stellantrieb und dem mechanischen Begrenzungsschalter des Ventils ohne Eigenspannung
erfolgt. Langfristiger Schaden des Verbindungssystem oder des Stellantriebs selbst kann durch
ungewiinschten mechanischen Belastungen von verbogene/deformierte Stangen oder notierte
verddchtige Gerdusche wdhrend der Stellantriebbewegung resultieren. Es wird empfohlen die “P+ oder P-“
Taste zu driicken bis die Eigenspannung vollstidndig beseitigt wurde und der Stellantriebmechanismus sich
reibungslos bewegt.

7.

Sobald dieser initiale Anpassungsschritt vervollstindigt wurde, sollte der Hub-Startwert
eingestellt sein. Bewegen Sie den Joystick zu einer neutralen Stelle, bis die erste Reaktion des
Stellantriebs notiert wurde. Driicken Sie die “P+ oder P-” Taste (PB oder TS) und dann lassen Sie
sie los, wiederholen Sie diese Aktion bis die gewiinschte Initialgeschwindigkeit / Hubeinstellung
erzielt wurde. Wiederholen Sie die Punkte 7 und 8 individuell an allen Joysticks / MEC-HL
Motoren.

Am Ende dieses Vorgangs, andern Sie den roten Schliissel zum schwarzen Schliissel und priifen
Sie dass die Kranfunktion keine Bewegungen macht bevor der Joystick auPerhalb seiner
Initialposition ist oder der Maximalhub des mechanischen Ventils verlassen hat. Der Wagenmotor
sollte jetzt laufen und die rmp (Gas) Einstellung sollte zur normalen Betriebsgeschwindigkeit
eingestellt werden. Fals letzte Anderungen gemacht werden miissen, fiigen Sie den roten
Schlissel wieder ein und benutzen Sie den “P+ oder P-“ Taste um letzte Konfigurations-
anderungen zu machen.
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HETRONIC EMPFANGERKONFIGURATION

Hetronic Empfanger haben eine werkseitige Konfiguration die die Stellantriebe nicht zur neutralen Stelle
elektrisch zuriicksetzt. Die Standardeinstellung (iberwacht die Position des Stellantriebs nicht wenn es
zuriick zu Neutral geht. Anderungen dieser Einstellungen sind méglich aber sollten nur von trainiertes und
berechtigtes Personal ausgefiihrt werden.

Uberwachung des Stellantriebs auBerhalb der neutralen Position

Das Hetronic DC Mobil Empfanger H-Link Tool, das als optional verfiigbar ist, ist erforderlich. Nur fir
trainiertes und berechtigtes Personal.

SCHRITTE ZUR HANDHABUNG DES H-LINK TOOLS

a. Verbinden Sie den DC Mobilen Empfanger zum Computer mit einem Mikro-USB Kabel und starten
Sie die PC H-Link Software.

b. Sobald die Verbindung hergestellt wurde, wahlen Sie die PWM-Registerkarte.
c. Aktivieren Sie die Neutralpositions-Feld.

d. Set tolerance value on actuator neutral position. Ein niedriger Toleranzwert erdordert hohe
mechanische Prazision des Stellantriebsinstallation.

File  Password  Map Viewer
| Rf I 140 | Analog Input I Analog Control | Logic | PWM |Contro|5 | Timers I Device Stat|.|5|
pwiu [l 2 3 4| Mode [Analog 1 Feedback |
| Freguency: 3300Hz |
Nevtral Position | Dither Amplitude: 50% | Active Output
Tolerance 10 = [T] Interlock PiumM2
® Foed [ Interlock PiaM3
- ¥| Retum To Neutral
@ Adive um To Neutra [ Interlock PYM4
Safety DHs
Sub Signal DK 3 -
Signal AK1+ '] [ncne V] Auto Hold @ OR [C] DK4
Ramp Start Tme  |Dissbled = | [C] oks
) AND ] DK6
Starting Current e B DK7
dorn [C1 Nk & 4
| Min: 0 Max: 740 |
| Min: 0 Max: 1500 |
| Min: O Max: 0 |
| Min: 0 Max: 0 |

Abbildung 18. DC-Mobile Receiver Configuration Software
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RX14-HL ADM-6 Receiver Hetronic H-Link tool, available as an option, is required. Only for trained and
authorised personnel.

a. Connect RX14-HL ADM-6 receiver to computer using micro-USB cable and launch PC H-Link
software.

b. Once connected to receiver, select ADM6 tab.

c. Enable the Neutral Position checkbox.

d. Set tolerance value on actuator neutral position. A small tolerance value requires high mechanical
precision of actuator installation.

" — - - —— — [
I3 RX 14-HLv1.0.0.1 [

File  Password

| Rf | 140 | Logic I Cortrols | Analog Cortrol | Device Status | ADME |

[]Rev Intefockwith  Safety Dks Limit Swiches
Cortrol Signal - DK 3 - RX14.Input1 =

. ] Motar 2 ] DK4 Dir A Dir B
Current Limit _3.& -

[ Motor3 [E| |[] DK5 = ] M1 | w1
Clweiord | | [Coke || Swe 0w
[ Min Duty Cycls [[] Mators _| |1 DKT 0 M3 | M3
=] pke 0 ma O] M4
[ Meutral Position [C] DK? ] ms  |] M5
[C] DK10 ] M6 |[C] Ms

O] DK 11

[CIDK1Z | Control DKs

[ Logic AND YODK

Speed {Lever Position) -
[ Common Start Speed?

SP1[ 149% 0o [ [ 00% 149% | PLE Made

sp2 [ % 00% | 00% 251% | On/Off: RX14.Inputd

Lock : RX14.Input3

PLE [ 120%

=

0% | 0.0% 120% | Motor Interiock

Abbildung 19. ADM Receiver Configuration Software

A WARNUNG

The Neutral Position applies for actuator applications where a neutral position is kept. It is the position of
the potentiometer feedback when the control AK signal is in neutral or the safety DK assigned is not
active. If there is no neutral position, the reference neutral position will always be changed to the position
while the control AK signal is neutral.

When the neutral position is selected fixed, the neutral position must be specified manually or
automatically memorized after an H-Link update.
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When the neutral position is selected Active, the neutral position is automatically renewed every power
ON reset condition. In this case the receivers check that the actuators go back to the neutral position when
the control AK signal is in neutral. If the actuators remain out of neutral position while the control AK
signals are neutral, it will release the control of the actuators and will be in Manual status until a valid
neutral is verified for all enabled PWM outputs.

By activating Return to Neutral option, The Hetronic receiver will control the actuator in returning to
neutral position and release after a valid neutral is verified.

A WARNUNG

Any changes to the setting files have to be saved and it is the full responsibility of the person performing
the changes that they are made in accordance to the worldwide norms of safety to avoid any dangerous
or uncontrolled action by the user.

Mechanischer Bausatz

Abbildung 20. Standard 4 Position Bracket
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Abbildung 21. Standard 6 Position Bracket
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Abbildung 22. Universal Assembled Clamp
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Optionales Zubehor (Einfacher Bausatz)

Abbildung 23. Universal 4 Position Bracket

Abbildung 24. Universal 6 Position Bracket
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Abbildung 25. HS-1 Receiver Kit Support

Abbildung 26. HS-2 Receiver Kit Support
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Abbildung 27. Key Switch Support

Abbildung 28. Bracket One Position
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NOTIZEN:

Fiir weitere Informationen und/oder Service, kontaktieren Sie uns auf unserer Webseite:
www.hetronic.com oder wenden Sie sich an lhren lokalen authorisierten Héndler.
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